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EINFACHE INSTALLATION

ADAPTER

ENDANSCHLAGRING

MITNEHMER

1. Den Adapter komplett auf die Nut des
Endanschlagrings am Motor aufschieben.

2. Den Mitnehmer bis zum einrasten der
Feder aufstecken.

3. Den Motor vollstandig in die
Rollladenwelle einschieben.

Bem: Bei Rundrohren muss der Adapter und Mitnehmer am Rohr befestigt werden. Diese

Operation geht zu Lasten des Installateurs.

optional, wird jedoch dringend empfohlen.

Bei anderen Rohrprofilen ist die Befestigung
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ELEKTRISCHE ANSCHLUSSE

- Um Gefahrensituationen oder Fehlfunktionen zu vermeiden, missen alle mit den
Motoren verbundenen Steuerelemente auf die Leistung des entsprechenden Motors
abgestimmt sein.

- DieTrennvorrichtungen miissen im Stromnetz Konform der Nationalen Installationsregeln
und Vorschriften vorgesehen werden.

- Fir die Aussenverwendung muss grundsatzlich ein Kabel mit 2% Kohlenstoff
(Bezeichnung HO5RN-F) verwenden werden. Die Netzanschlussleitung dieses Antriebs
darf nur durch den gleichen Leitungstyp ersetzt werden.

- Wenn nicht gebraucht, roten Kabel isolieren. Es ist gefahrlich, den roten Kabel zu
beriihren, wenn der Motor unter Strom ist.

120V 60 Hz

I WeiB

7

Option Schritt-Taster*

Schwartz

DEUTSCH

\- -— e -— e o=
Griin-Gelb

*Die zusatzliche Montage des Schritt-Tasters ist nicht zwingend, die Verbindung kann
entweder mit der Fase (schwartzes Kabel) oder mit den Nullleiter (weiBes Kabel)
erfolgen. Diese Taste ermdglicht den Motor im Schritt-Schritt Modus zu bedienen. (Auf,
Stopp, Ab, Stopp, Auf, Stopp .....)




KOMPATIBLE HANDSENDER

GIRO P-Lux

GIRO Lux
DISPLAY
GIRO Plus D DISPLAY
Kanal DISPLAY Aktivieren des Kanal &ndern
Auswahl + Sonnensensors
Windwéchter Windwachter
ist "AN ist "AN"
Sonnensensor ist "AN" B _S_onnensensorust ‘AN
Kanal . Aktivieren / Deaktivieren
Auswahl -  Deaktivieren des Sonnensensors des Sonnensensors
- J
~

POP Plus
POP P-Lux

Funktion Sonne / Wind
(POP P-Lux)

DISPLAY

Funktion Sonne / Wind
(POP Lux)

SEL (POP P-Lux)

SEL (POP Lux)
Aktivieren / Deaktivieren Aktivieren / Deaktivieren
des Sonnensensors des Sonnensensors
o )
4 M
SKIPPER LED - SKIPPER SKIPPER LGD Handsender mit
SKIPPER LUX X SKIPPER SENSO bhangi
SKIPPER PLUS Display - 4 unabhéngigen
SKIPPER PLUX SKIPPER LUX Kanalen A530058
SKIPPER PLUS
SKIPPER P-LuUx
Auswahl des Kanals ® ©)
Aktivieren / Deaktivieren . _
des Sonnensensors Skipper Lux | Siehe die entsprechende
SkiPPER PALUX | Bedienungsanleitung
o

= o1t Conmor
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Auf 4
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[A]+[e]

=8|
[eloleX -]

Taste A driicken

Vay
O
Zugleich die Tasten

A und B driicken

=11
000

J

-

die Taste
AUF
driicken

G,

die Taste
AB
driicken

G

loslassen

Gy

SYMBOLERKLARUNG

. Einzelne "kurze”

Drehung in eine

’ Richtung

Einzelne “langere”
Drehung in die
andere Richtung

Zweifache "kurze”
Drehung des Motors

J
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DEUTSCH

Beispiel einer Befehlsfolge:

EINGABE DER BEFEHLSFOLGEN

Die meisten Befehlsfolgen entsprechen drei klar unterschiedlichen Schritten, bei deren
Ende der Motor, mit unterschiedlichen Drehungen, anzeigt ob die Eingabe erfolgreich war
oder misslungen ist. Hier werden die vom Motor gegebenen Signale erlautert.

Die Tasten miissen wie unten beschrieben gedriickt werden und es diirfen nicht mehr als
4 Sekunden von einem Schritt zum anderen verstreichen. Sollten mehr als 4 Sekunden
verstreichen, wird die Befehlsfolge nicht akzeptiert und man muss diese wiederholen.

| |

g | | R |

&) @)
Schritt 1 | Schritt 2 | Schritt 3

Bei positiv abgeschlossener Befehlsfolge, wie auf obigem Beispiel dargestellt, kehrt
der Motor nach zwei kurzen Drehungen, mit einer langen Drehung wieder auf die
Startposition zuriick. Zwei kurze Drehungen in eine Richtung entsprechen der langen
Drehung in die entgegengesetzte Richtung. Bei unvollstandiger Befehlsfolge kehrt der
Motor, nach 1 oder 2 kurzen Drehungen, in die Startposition zuriick.

Beispiel einer unvollstandigen Befehlsfolge:

Befehlsfolge

Y/ wiederholen!

I
:>4Sek
|-

I

&S\~ wiederholen!

— I
o =
a5 | | T,
=+ (B (&0 | 00
N2 N
|
Schritt 1 | Schritt 1

I

7

| >45ek 5:‘ Befehlsfolge
I

I
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FUNKTION OFFNEN/SPERREN DER PROGRAMMIERUNG
HANDSENDER SKIPPER PLUS - SKIPPER LUX - SKIPPER P-LUX

HANDSENDER POP PLUS - POP LUX - POP P-LUX

Zur Meidung von Fehlprogrammierungen wahrend der téglichen Bedienung, wird nach
8 Stunden ab Eingabe der letzten Befehlsfolge (A+B oder B+C) der Programmiermodus
automatisch gesperrt.

ABFRAGE DES PROGRAMMIERMODUS

Programmiermodus

7\\
I°f|  Offen
'_l AT = )
W +[B]+ . / _ *
\ Programmiermodus
J [

3 Sek Gesperrt

Zur Anderung des Programmiermodus, “Offnen/Sperren” wie hier folgend geschildert
vorgehen.

PROGRAMMIERMODUS “OFFNEN”

B
E+IIE

3 Sek

Eine Batterie kurz
herausnehmen und
wieder einsetzen

Wie auf der Anleitung beschrieben mit der Programmierung vorg.

PROGRAMMIERMODUS “SPERREN"

: B
m+. . Offen

3 Sek )
/
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DEUTSCH

FUNKTION OFFNEN/SPERREN DER PROGRAMMIERUNG
HANDSENDER SKIPPER - BAUREIHE GIRO - HANDSENDER POP

Zur Meidung von Fehlprogrammierungen wahrend der taglichen Bedienung, wird nach
8 Stunden ab Eingabe der letzten Befehlsfolge (A+B oder B+C) der Programmiermodus
automatisch gesperrt.

ABFRAGE DES PROGRAMMIERMODUS

. N\
‘ g Programmiermodus

‘Tn (] 1 2 3 ON Offen sle oder
NP [B] nach
Al+
(2] +[e]+[c] a @ Q o \ (< @ o) Programmlermodus 30 Sek.
N Gesperrt

J

Zur Anderung des Programmlermodus, Offnen/Sperren" wie hier folgend geschildert
vorgehen.

PROGRAMMIERMODUS “OFFNEN”

oder
nach
30 Sek.

E=18]

Nehmen Sie eine Batterie heraus und warten Sie fiinf Sek. oder driicken Sie eine beliebige
Taste.

Wie auf der Anleitung beschrieben mit der Programmierung vorg.

PROGRAMMIERMODUS “SPERREN"
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EINSTELLUNG DES ERSTEN HANDSENDERS

Diese Operation kann ausschlieBlich bei einem neuen Motor oder nach totaler Loschung
aller Programmierungen ausgefiihrt werden.

Wahrend dieser Operation immer nur einen Motor unter Spannung halten! |

T1: Erster, einzustellender Handsender

ol .
-6 (&)

N

m m T1 (2 Sek)

FUNKTION AUTOMATISCHE DEAKTIVIERUNG
DER EINLERNUNG DES ERSTEN HANDSENDERS

Jedes Mal wenn der Motor von Netz getrennt und wieder verbunden wird, hat man
3 Stunden Zeit um den ersten Handsender einzulernen. Nach 3 Stunden wird dieser
Programmiermodus deaktiviert. Um den Programmiermodus wieder zu aktivieren,
genligt es den Motor kurz vom Netz zu trennen.

EINSTELLUNG DER ENDLAGEN

Die Rohrmotoren Tronic RX sind mit einer elektronischen Endlageneinstellung mit
Encoder-System ausgeriistet welches eine hohe Genauigkeit zur Einhaltung der Endlagen
garantiert. Die Einstellung der Endlagen erfolgt ganz einfach lber den Handsender.
Wahrend der Einstellung bewegt sich der Motor nur bei dauernd gedriickter Auf oder
Ab Taste. Ist die Einstellung der Endlagen abgeschlossen miissen die Tasten, um in die
eingestellten Endlagenpositionen zu fahren, nur kurz gedriickt werden. Die Einstellung
der Endlagen kann aufgrund der Ausstattung der Rollladen, mit Hochschiebesicherung;
Anschlagpuffer, oder bei Montage in der Fabrik oder auf der Baustelle, in verschiedenen
Weisen erfolgen. Auf den folgenden Seiten wird beschrieben wie die Endlagen sich sehr
einfach einstellen lassen.

EINSTELLUNG IN MODUS 1 (manuell) |

In diesem Modus kann der Rollladen mit oder ohne Anschlagpuffer oder
Hochschiebesicherung ausgestattet sein. Fiir die Einstellung der ersten Endlage kann
frei die obere oder auch die untere gewahlt werden. Wahrend der Einstellung der ersten
Endlage kann es notwendig sein die Taste A (Auf) oder die Taste C (Ab) driicken zu miissen
um in die Endlage zu gelangen. Nach der Einstellung der ersten Endlage wird der Motor

automatisch die Drehrichtung erkannt haben und die Tasten korrekt zugeordnet haben.
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DEUTSCH

BEISPIEL 1:
Als erste wir die Obere Endlage gespeichert

EINSTELLUNG DER OBEREN ENDLAGE
Der Rollladen muss mindestens 20 cm von der oberen Endlage positioniert sein!

Ohne Anschlagpuffer! Den Rollladen in die obere Endlage fahren. Ist die obere Endlage
erreicht, gleichzeitig die Tasten A+B ca. 2 Sekunden Lang driicken bis der Rollladen von
selbst ca. 20 cm hinunterfahrt und damit die Operation bestatigt.

Mit Anschlagpuffer! Den Rollladen solange hochfahren bis er von selbst stoppt. Danach
gleichzeitig die Tasten A+B ca. 2 Sekunden Lang driicken bis der Rollladen von selbst ca.
20 cm hinunterfahrt und damit die Operation bestatigt.

Tn: Eingestellter Handsender

i1 1

Tn Tn (2 Sek) OK!

EINSTELLUNG DER UNTEREN ENDLAGE

Nun mit der Ab Taste des Handsenders, den Rollladen in die untere Position fahren. Sind
Hochschiebesicherungen vorhanden kann solange gefahren werden bis der Motor von
selber stoppt. Andernfalls mit der Ab und Auf Taste den Motor in die gew(inschte untere
Position bringen.

Um jetzt die untere Position zu speichern zugleich die Tasten B+C des Handsenders, ca. 2
Sekunden lang driicken bis der Motor von selbst ca. 20 cm nach oben fahrt und mit dieser
Bewegung die Operation bestétigt.

‘T

OK!
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BEISPIEL 2:
Als erste wir die Untere Endlage gespeichert

EINSTELLUNG DER UNTEREN ENDLAGE
Der Rollladen muss mindestens 20 cm von der unteren Endlage positioniert sein!

Ohne Hochschiebesicherung! Den Rollladen in die untere Endlage fahren. Ist die
untere Endlage erreicht, gleichzeitig die Tasten B+C ca. 2 Sekunden Lang driicken bis der
Rollladen von selbst ca. 20 cm hochfahrt und damit die Operation bestatigt.

Mit Hochschiebesicherung! Den Rollladen solange hinunterfahren bis er von selbst
stoppt. Danach gleichzeitig die Tasten B+C ca. 2 Sekunden Lang driicken bis der Rollladen
von selbst ca. 20 cm hochféhrt und damit die Operation bestatigt.

Tn: Eingestellter Handsender

i EE

EINSTELLUNG DER OBEREN ENDLAGE

Nun mit der Auf Taste des Handsenders, den Rollladen in die obere Position fahren. Sind
Anschlagpuffer oder ahnliches vorhanden kann solange gefahren werden bis der Motor
von selber stoppt. Andernfalls mit der Ab und Auf Taste den Motor in die gewlinschte
obere Position bringen.

Um jetzt die obere Position zu speichern zugleich die Tasten A+B des Handsenders, ca. 2
Sekunden lang driicken bis der Motor von selbst ca. 20 cm nach unten fahrt und mit dieser
Bewegung die Operation bestétigt.

‘T
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EINSTELLUNG IN MODUS 2 (halbautomatisch) |

Um in diesem Modus die Einstellungen der Endlagen vornehmen zu kénnen muss der
Rollladen mit Hochschiebesicherungen ausgeristet sein.

Die Einstellung der oberen Endlage, die als erste erfolgen muss, kann in der Fabrik mit oder
ohne Anschlagpuffer vorgenommen werden. Der Rollladen kann dann zur Verpackung und
Versand aufgerollt werden.

Die untere Endlage wird automatisch nach Ablauf des ersten Zyklus gespeichert werden.
Als erste ist zwingend die obere Endlage einzustellen!
Der Rollladen muss mindestens 20 cm von der oberen Endlage positioniert sein!

Ohne Anschlagpuffer! Den Rollladen in die obere Endlage fahren. Ist die obere Endlage
erreicht, die Taste B ca. 2 Sekunden Lang driicken bis der Rollladen von selbst erst ca.
20 cm Hinunter dann in die obere Endlage fahrt und damit die Operation bestatigt.

Mit Anschlagpuffer! Den Rollladen solange hochfahren bis er von selbst stoppt.
Danach die Taste B ca. 2 Sekunden Lang driicken bis der Rollladen von selbst erst ca.
== 20 cm Hinunter dann in die obere Endlage fahrt und damit die Operation bestatigt.

O
(7] Tn: Eingestellter Handsender

Nun ist die Drehrichtung erkannt worden. Der Motor kann vom Netz getrennt werden.
Wie bereits erwahnt wird die untere Endlage nach Auflaufen auf die untere Endlage,
automatisch programmiert.

PS: Sollte der Motor beim ersten herunterfahren auf ein Hindernis treffen (verklemmte
Stabe, schiefe Fiihrungsschienen, herausragende Schrauben oder dhnliches), geniigt es
hochzufahren um das Hindernis zu entfernen und nochmals hinunterzufahren um die
untere Endlage zu programmieren.
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EINSTELLUNG DER MITTELPOSITION
(LUFTUNGSPOSITION)

Diese Funktion erlaubt es dem Motor eine gewiinschte Mittelposition (Liftungsposition)
zu programmieren. Ist diese Position programmiert kann diese mit 2 Sekunden langem
driicken der B-Taste angesteuert werden.

Den Rollladen in die gewiinschte Position fahren, dann die B Taste ca. 4 Sekunden lang
gedriickt halten, bis der Motor mit den hier unten beschriebenen Bewegungen, die
gelungene Operation bestatigt.

Tn: Eingestellter Handsender

Tn (4 Sek)

MITTELPOSITION ANFAHREN
Man hat zwei Mdglichkeiten um die Mittelposition anzufahren;

I
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wv
—
]
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LOSCHUNG DER MITTELPOSITION

Zur Loschung der Mittelposition die einprogrammierte Mittelposition durch 2 Sekunden
langem driicken der B Taste ansteuern.

Danach die B Taste 4 Sekunden lang driicken bis der Motor mit den hier unten
beschriebenen Bewegungen, die gelungene Operation bestatigt.

Tn: Eingestellter Handsender

R ‘
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VARIABLE DREHMOMENTABSCHALTUNG

Dieses einzigartige System garantiert, im Falle der
Anwendung der Hochschiebesicherungen, immer
eine perfekte und sichere SchlieBung des Rollladens 10 %
ohne die Stabe iibermassig zu belasten.

Ab Werk ist die SchlieBkraft auf 20 % des nominellen

Wertes des Motors voreingestellt. Sollte sich dieser Wert als zu gering erweisen, kann die
SchlieBkraft, wie hier beschrieben ganz einfach mit dem Handsender auf 40 % erhoht
werden oder auch auf 10 % reduziert werden.

DEUTSCH

EINSTELLUNG DES MAXIMALEN SCHLIESSDREHMOMENTS (100%)

Wir empfehlen das Schliessdrehmoment den Anlagen entsprechend anzupassen.
Eine zu hohes Schliessdrehmoment kann die Anlage beschadigen.

Die Aktivierung dieser Funktion bedeutet, das maximale Drehmoment vom Motor (z.b.
100% von 50 Nm = 50 Nm).

Tn: Eingestellter Handsender

S
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LOSCHEN DER ENDLAGENPOSITIONEN

LOSCHEN DER UNTEREN ENDLAGEPOSITION

Um die untere Endlage zu ldschen, mit dem Handsender wie unten beschrieben vorgehen,
danach die “EINSTELLUNG DER UNTEREN ENDLAGE" erneut durchfiihren.

Tn: Eingestellter Handsender

@ 4-\‘ @ lﬂ\\

L

Tn Tn Tn (2 Sek

I,
)

LOSCHEN DER OBEREN ENDLAGEPOSITION

Um die obere Endlage zu I6schen, mit dem Handsender wie unten beschrieben vorgehen, T
danach die "EINSTELLUNG DER OBEREN ENDLAGE" erneut durchfiihren. :
Tn: Eingestellter Handsender -
o}
@ (8]
S, (a)

B W

Tn Tn Tn (2 Sek)

LOSCHEN ALLER ENDLAGEN

Tn: Eingestellter Handsender
(4]
(A
0 (&
)

Tn n Tn (4 Sek

BEM; auch wenn die Endlagen geldscht werden, bleiben die Feineinstellungen betreffend
der Drehmomentabschaltung bestehen.
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EINSTELLUNG ZUSATZLICHER HANDSENDER

Es kdnnen bis zu 15 Handsender gespeichert werden.

Tn: Eingestellter Handsender
Tx: Zusatzlicher Handsender

LOSCHEN EINES EINZELNEN HANDSENDERS

Alle Handsender kdnnen einzeln geldscht werden. Ist der letzte Handsender gel6scht
kehrt der Motor in den anfanglichen Zustand zuriick. Beim Mehrkanal-Handsender, vor
dem Loschvorgang einfach den Kanal den man l6schen mochte anwahlen.

b&d Tn: Zu l6schender Handsender

—
]
(° 5]
(=]
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LOSCHEN ALLER GESPEICHERTEN EINSTELLUNGEN

| Beim diesem Vorgang werden die Endlageneinstellungen nicht geloscht und bleiben bestehend! |

Die Loschung aller gespeicherten Einstellungen kann in zwei verschiedenen Art und
Weisen getatigt werden:
1) MIT DEM HANDSENDER

Tn: Eingestellter Handsender

Tn (4 Sek)

2) MITTELS DES ROTEN HILFSKABELS

Diesen Vorgang nur im Notfall tatigen, oder wenn keine funktionierenden Handsender

mehr verfiigbar sind. Um die Eingaben zu |6schen muss man in diesem Fall an das rote

Kabel des Motors gelangen und wie folgend vorgehen:

1) Den Motor vom Netz trennen. (z.B. mittels dem Netz-Hauptschalter)

2) Das rote Kabel mit dem schwartzen Kabel (Fase) oder weiBen Kabel (Nullleiter) des
Motors verbinden.

3) Den Motor wieder ans Netz anschlieBen; wobei der Motor eine kurze einseitige
Drehung durchfiihrt.

4) Den Motor nun mindestens 4 Sekunden lang vom Netz trennen.

5) Den Motor wieder ans Netz anschlieBen; wobei der Motor nach ca. 4 Sekunden eine kurze
Drehung in eine Richtung und eine langere Drehung in die andere Richtung durchfiihrt.

6) Den Motor vom Netz trennen.

7) Das rote Kabel von schwartzen/weiBen Kabel trennen, das rote Kabel gut abisolieren,
und den Motor erst jetzt wieder ans Netz anschlieBen. Ab diesem Zeitpunkt kann die
Einstellung eines neuen Handsenders vorgenommen werden.
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DEUTSCH

SPEZIELLE FUNKTIONEN
KURZZEITIGE EINLERNUNG DES HANDSENDERS

Diese Funktion ermdglicht, einen Handsender voriibergehend zu speichern. Dies ist zum
Beispiel erforderlich, wenn man die Einstellung der Endlagen wéhrend der Montage in der
Fabrik durchfiihren will. Der Handsender kann danach unter Beriicksichtigung der dafiir
vorgesehenen Befehlsreihenfolge endgiiltig gespeichert werden (siehe: “EINSTELLUNG
DES ERSTEN HANDSENDERS”). Die nachstehend beschriebenen Arbeitsgange diirfen
ausschlieBlich beim neuen Motoren oder nach vollstandiger Loschung des Speichers
(siehe: “LOSCHEN ALLER GESPEICHERTEN EINSTELLUNGEN") durchgefiihrt werden.
Um sicherzustellen, dass die voriibergehende Programmierung ausschlieBlich in der
Installations- bzw. Einstellphase und nicht wahrend des tdglichen Gebrauchs benutzt
wird, erméglicht der Motor folgende Arbeitsgange nur innerhalb der beschriebenen
Zeitgrenzen. Den Motor mit Strom versorgen und sich vergewissern, dass keine anderen
Motoren im Aktionsraum des Handsenders mit Strom versorgt sind. Die Taste B und die
Taste C innerhalb von 30 Sekunden seit dem Starten gleichzeitig driicken, bis der Motor
ein Bestatigungssignal ausgibt.

Der Handsender wird automatisch geloscht
e Nach 5 Minuten

Oder

e Wenn der Motor vom Netz getrennt wird.

T1: Erster, einzustellender Handsender

0
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EINSTELLUNG DER TASCHEN-HANDSENDER A530058

N.B. Der Taschen-Handsender kann nur als Zweithandsender verwendet werden. Bevor Sie
die Einstellung vornehmen, muss bereits vorher ein Cherubini Handsender (Skipper, Giro
oder POP - 3 Tasten Auf-Ab-Stopp Handsender) programmiert werden.

EINSTELLUNG EINER TASTE AUF DEM TASCHEN-HANDSENDER

Tn: Eingestellter Handsender
\ @ ®
g ® @

Tx: Zu speichernder Taschen-Handsender
Tn Tx (2 Sek)

)

S
%

A ASY
.

0
)

In der letzten Phase der Folge die gewiinschte Taste zwei Sekunden lang auf dem Taschen-
Handsender driicken. Nun kann der Handsender den Motor im Schritt-Schritt Modus
(AUF — STOPP — AB — STOPP) steuern. Um die anderen Tasten zuzuordnen, die oben
beschriebene Folge wiederholen. Jede Taste kann einem Motor Tronic RX zugeordnet
werden.

LOSCHEN DER ZUVOR ZUGEORDNETEN TASTE AUF DEM TASCHEN-HANDSENDER
Alle gespeicherten Tasten kdnnen mit dieser Folge einzeln geldscht werden:

Tn: Eingestellter Handsender
Tx: Taschen-Handsender mit zu l6schender Taste

Tx (2 Sek)

Der Motor fiihrt nach den 2 Sekunden driicken der Taste eine Bewegung aus und bestatigt
damit, dass die zuvor zugeordnete Taste geldscht wurde.
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ELEKTROANSCHLUSSE FUR MOTORSTEUERUNG IN
AUF-AB MODUS (2 unabhéangige Auf-Ab Tasten)

Fir den Anschluss des Tastenfelds nur Tasten mit elektrischer und mechanischer Sperre
verwenden, um zu vermeiden, dass die beiden Tasten gleichzeitig gedriickt werden.

Der Motor erkennt automatisch den Taster-Typ (mit 1 oder 2 Tasten) und stellt automatisch
den entsprechenden Betriebsmodus ein.

120V 60 Hz 1- SCHWARTZ

§ é Schaltwippe mit mechanischer oder
elektronischer Zwischenschaltung

2-ROT
3 - WEISS
4 - GRUN-GELB

DEUTSCH

Mit dem rot Draht ist es mdglich die Mittelposition anzustevern:

AUF lang driicken (> 2 Sek): g

UP

oder die Sequenz, AUF kurz (< 0,5 Sek), AB kurz (< 0,5 Sek)

a5y

kurz loslassen kurz driicken loslassen
driicken < 0,5 Sek
< 0,5 Sek

Der Motor kann Gber den drahtgebundenen Taster (rot Draht), wie auf dieser Seite

beschrieben, programmiert werden (DRAHTGEBUNDENE PROGRAMMIERUNG).

Um das genaue Vorgehen zu erfahren, fordern Sie bitte das Handbuch bei Ihrem Handler an.
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ANWENDUNG BEFEHLSMODUS MIT ROTE KABEL
AUF-STOPP-AB-STOPP / AUF-AB / AUF-AB BEI
“Bediener anwesend”

Ab Werk werden die Motoren im Schritt-Schritt Modus (Auf-Stopp-Ab-Stopp) ausgeliefert.

Der Befehlsmodus kann jederzeit, wie folgend geschildert, geandert werden.
ANDERUNG DES BEFEHLSMODUS

Tn: Eingestellter Handsender

Tn Tn Tn (2 Sek)

Es gibt 3 mogliche Einstellungen und sind in der angegebenen Folge verfiigbar:
Auf-Stopp-Ab-Stopp (Default)

Auf-Ab (fiir 2 unabhangige Tasten)

Auf-Ab bei “Bediener anwesend” (fir 2 unabhangige Tasten)

Um von einer Einstellung zur anderen iiberzugehen, die Folge so oft wie zum Erreichen
der gewtinschten Einstellung notwendig wiederholen.

N2

Auf-Stopp-Ab-Stopp:
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EINSTELLUNG DER SUPERSENSIBILITAT BEI DER
HINDERNISSERKENNUNG IN BEWEGUNG “AB”
- nur bei Motoren @ 35 -

Im Bedarfsfall kann zur Hinderniserkennung in der Abwartshewegung eine feinfiihlige
Sensibilitat aktiviert /deaktiviert werden. Diese Supersensibilitit wird automatisch
deaktiviert, wenn sich die Lamellen des Rollladens zu stapeln beginnen.

AKTIVIERUNG DER FUNKTION SUPERSENSIBILITAT

Tn: Eingestellter Handsender

B = AKTIVIERUNG DER FUNKTION MOBEL"

b Die Funktion “Mabel” wurde fiir Sonderanwendungen im Mdbelbereich konzipiert. Diese
: wird in der Nahe der Position des unteren Endanschlags NICHT deaktiviert und kann nur
B dann verwendet werden, wenn die Funktion Supersensibilitat bereits aktiviert ist.

bl Tn: Eingestellter Handsender

O]
T,
Tl
S
Tn
DEAKTIVIERUNG DER FUNKTION SUPERSENSIBILITAT

Tn: Eingestellter Handsender

DI = B

N5 S
= (8 ¢85 e
S ~
Tn Tn (2 Sek)
ACHTUNG
Durch die Deaktivierung der Funktion Supersensibilitat

wird die Funktion “Mdbel” automatisch deaktiviert.
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ERZWUNGENES WIEDERERLERNEN DES HANDSENDERS
BEI AKTIVER MOBELFUNKTION

Im Falle des Verlust des zuvor eingelernten Handsender, kann bei aktivierter “Maobel”
Funktion das einlernen eines weiteren Handsenders erzwungen werden.

Zur Speicherung eines neuen Handsenders wie folgt vorgehen:

e Motor vom Netz trennen.
* Motor wieder ans Netz anschlieBen.

B

Nun hat man 1 Minute Zeit um den neuen Handsender einzulernen.

T1: Neuer erster, einzustellender Handsender

JEASN

DEUTSCH

m T1 (2 Sek)

Aller zuvor gespeicherten Handsender sind nach dieser Operation geldscht.

KONFORMITATSERKLARUNG
L\ Dieses Produkt wurde als UL Recognized Komponente gemal den Anforderungen
¢ Y der Norm fiir Tiir-, Vorhang-, Tor-, Jalousie- und Fensterantriebe und -systeme
(ANSI/CAN/UL 325:2023) bewertet.
Das UL-US-CA-L494970-Zertifikat ist auf Anfrage unter folgender Website
erhaltlich: www.cherubini.it
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